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 إعداد وتصميم

   
   حسام شرف الدين
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  ))والله بما تعملون خبير وتوا العلم درجاتأمنوا منكم والذين أالله الذين يرفع ((
  

  الله العظيمصدق 
  

صدقه :لي من ثلاث نقطع عنه عمله اأدم أذا مات ابن إ{م لرسول الله صلي الله عليه وسقال 

  رواه مسلم }                                   له و ولد صالح يدعوأ،و علم ينتفع به أ،جاريه 

  

  ان حسناتي زن يجعل هذا العمل في ميأالله عزا وجل  لأسأ
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 مقدمة
   

 يقبل العاملون في مجالات المساحة المختلفة على استخدام أجهزة المساحة الإلكتر ونية بحماس وثقة وبشكل

مكثف وتزايد مضطرد. ولعل السبب الرئيسي يعود إلى السرعة الهائلة في إنجاز القياسات للمسافات 

عالية في النتائج . وفوق القصيرة والطويلة مقارنة بالطرق التقليدية والسهولة الكبيرة في الاستعمال والدقة ال

تها وسبل تخزين المعلومات خدامها وتنوع استعمالاك تطوير مستمر وشامل على طرق استهناه ذلك كل

 وإخراجها.  

 ت (وحدة الثيودوليس الزوای املتين لقياز المحطة المتكاملة أو الشاملة من وحدتين متكايتكون جه

اختصار الم صطلح  EDMالإلكتروني) والمسافات (وحدة قياس المسافات إلكترونيا ، أي الدستومات 

Electronic Distance Measurement ة إلى وحدة تخزين المعلومات والقياسات إلكترونياً ) بالإضاف

ليجرى فيما بعد قراءة واستخراج المعلومات المسجلة في الذاكرة (والتي قد تكون على هيئة كرت تخزين 

أو ذاكرة داخلية) إلى جهاز الحاسب الآلي ومن ثم يجري عملية التصحيحات والتعديلات اللازمة لغاية 

 انات على شكل رسومات وجداول بمختلف أشكال المعلومات وفقا لبرامج محددة.  استخراج  العديد من البي

من أهم مميزات جهاز المحطة الشاملة السرعة والدقة وسهولة الاستعمال وإمكانية الربط المباشر والغير 

 تقليدي.  مباشر مع جهاز الحاسب الآلي والتسجيل التلقائي للمعلومات وبالتالي الاستغناء عن دفتر الحقل ال

توجد أنواع مختلفة من أجهزة المحطة المتكاملة تختلف مواصفاتها الفنية ا وإن كانت الغاية واحدة إلاّ أنه

   والتقنية وحسب الغرض من استخدامها.  

  

  

  

  

  

  

  

  



 

  ٦    

  

  مجالات استخدام أجهزة المحطة المتكاملة:  

 تستخدم أجهزة المحطة المتكاملة في أعمال متعددة منها:  

 تفصيلي. أعمال المسح ال .١

 المشاريع الهندسية (توقيع المباني والطرق وخطوط المياه والمجاري وأقنية الري...).  .٢

 التضليع.  .٣

 أعمال المسح الدقيقة.  .٤

 أعمال المسح الطبوغرافي.  .٥

  

  مساوئ استخدام أجهزة المحطة المتكاملة:  

 يمكن تلخيص مساوئ استخدام أجهزة المحطة المتكاملة على النحو التالي:  

يصعب إجراء التحقيق الميداني أثناء أخذ القياسات إذ لا بد من العودة إلى المكتب وإخراج  .١

هناك مؤخراً محاولة للتغلب على الحسابات والرسومات ومن ثم إجراء تحقيق شامل (وإن كان 

ع النقاط هذه المشكلة بتزويد الأجهزة بشاشة قياس كبيرة يمكن من خلالها استعراض مواق

 شكل مبدئي). المرفوعة ب

 .   هشارة الكهرومغناطيسية من سطح غير العاكس نفسفي بعض الأحيان تنعكس الإ .٢
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  الوحدة الأولى : أجزاء جهاز المحطة المتكاملة  

 
 :الجدارة 

 فاتيح التحكم.أن يتعرف المتدرب على أجزاء جهاز المحطة المتكاملة ووظائف م

 :الأهداف 

 تعريف بالجهاز بشكل عام وكيفية التعامل مع جهاز المحطة المتكاملة.

 :متطلبات الجدارة 

 القدرة على استخدام أوامر الجهاز الرئيسية والتعامل مع مفاتيح التحكم بسلاسة.

 :مستوى ألأداء 

 جهاز واستخدام مفاتيح التحكمإن يصل المتدرب إلى درجة الإتقان في كيفية التعامل مع ال

 
 
   

 

 



 

  ٨    

  

  :SET 530r  أجزاء جهاز المحطة المتكاملة ١ -١

 
   
   
   
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

  

   

   

   
       

   
   
   
   
   
   

           

   
   
   

   المنظار

   الخارجي   التوجيه

   مكان   وضع   البطارية

 شاشة   ولوحة  
   المفاتيح

 تحميل   مدخل   المعلومات   وإنزال  
Data Out   

    مسامير التسوية  
    أفقية   الجهاز   لضبط

 الحركة مسمار   تثبيت     الرأسية  
 الحركة   السريعة   ويليه مسمار    

   البطيئة

     الأفقية   تثبيت الحركة   مسمار
 ويليه السريعة     مسمار   الحركة  

   البطيئة

بي مكان   ترك    البوصلة   

       رؤية مسمار   توضيح   الهدف

     توضيح   مسمار الشعيرات

     ذراع   حمل الجهاز

   ل     إضافية بطارية مدخ
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 وظائف مفاتيح التحكم:   ٢ -١

    
   
   
   
   
   
   
   
   
   

       

   
   
   
 
 
 
 

   
   
   

 المسح   زر   الخطأ عند    
   الكتابة   في

 زر     تغيير الصفحات   على  
     للتنقل   وكذلك الشاشة للكتابة  

     الشاشة   إضاءة   زر   ON   التشغيل   زر

ا ضغطهم        سوی̒  ا   الجهاز   لإطفاء يتم 

   زر الخروج  
ESC   

   التغيير   للعمل   بعاكس أم   بدون   زر  
   الأحرف   عند   وكذلك   لتغيير   حالة

   كبيرة     من الكتابة   لصغيرة

     الحركة    زرار في أ
   الاتجاهات الأربع  

     وبالضغط على   أي   منها   Soft Keys أزرار  
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 وضع البطارية في الجهاز:   ٣ -١

   

 
   

 البطارية حيث يكون السهم المرسوم على البطارية باتجاه الأسفل للخارج ثم يتم مكان وطريقة وضع 

 ضغط الغطاء للداخل  

   
   
   
   

   

 
 إمكانية استخدام جهاز التحكم عن بعد عند الحاجة   

 حيث يتم الاستقبال على الجهاز عن طريق الفتحة الصغيرة المجاورة للمنظار   
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 دة الثانية: أوامر جهاز المحطة المتكاملة  الوح

   
  :الجدارة 

  أن يتعرف المتدرب على جميع أوامر الجهاز الرئيسية والفرعية  

   
  :الأهداف 

 القدرة على التعامل مع أوامر الجهاز الرئيسية والفرعية بالشكل الصحيح والمناسب.  

   
  :متطلبات الجدارة 

  ات وبالترتيب المثالي والمطلوب.  رم تدريب على أوامر الجهاز عدةّال

   
  :مستوى الأداء 

 الوصول إلى درجة الإتقان في كيفية التعامل مع أوامر الجهاز.  
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  أوامر جهاز المحطة المتكاملة   

   
  مفاتيح الشاشة الرئيسية:   ١-٢  

   
 الجهاز  لتشغيل               

 ON 
   

  لإضاءة الجهاز                  

  ☼ 
                 

       ON                                 +  ☼  لإطفاء الجهاز  

    
 ESC                       للخروج  من شاشة إلى الشاشة التي قبلها  

                  
                  

       SFT                    لاختيار العمل بعاكس أم بدون عاكس ، كذلك للتغيير في كتابة

 الأحرف من                أحرف كبيرة إلى أحرف صغيرة. 

  

         BS               للمسح في حالة الخطأ في الكتابة سواء حرف أو رقم      

                  

        تنقل من شاشة إلى شاشة أخرى في نظام القياس يستخدم لل                         

 FUNC 
 كذلك يستخدم للتنقل والبحث عن رقم أو حرف معين عند الكتابة.                        

                 

 للتحرك من سطر للسطر الذي يليه في حالة وجود قائمة.  ▲  ▼      

 لبحث عن خيار آخر عليهفي حالة الوقوف على سطر معين وا►  ◄     

 لإدخال أو قبول معلومات معينة                                      
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        1F4 , F3 , F2 , Fتسمى        Soft Keysوبالضغط عليها مباشرة يتم اختيار الأمر المقابل لها مباشرة         

                                                                                                                                           

                                                                                                                                 
 :  تشغيل الجهاز ٢ -٢

   
  لتشغيل الجهاز  ON ط على مفتاح يتم الضغ .١

من خلال الجهاز ويظهر ثلاثة  هوكذلك اسم آخر ملف تم العمل علي تظهر شاشة بها موديل الجهاز .٢

  خيارات كالتالي:

  

             SOKKIA                                 
                  SET 530r                                         

S / N   2548651          
           MEAS                             MEM              CNFG     

   F1   
  

 F3
  

 F4                          
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 استعراض قوائم الجهاز:   ٣-٢

                               
وهذا المفتاح لا يستعمل إلا نادراً في حالة    4Fعن طريق   CNFGيتم الدخول على الأمر  .١

الرغبة في تغيير نظام  التشغيل وتهيئة الجهاز من حيث ظروف التشغيل ووحدات القياس 

ديد عوامل إنزال المعلومات للحاسب الآلي ودرجة وضوح الشاشة ومعايرة زوايا الجهاز وتح

 وترتيب الشاشات بطريقة تتناسب مع أسلوب العمل بالموقع وغيرها.                                     

 وهي كما يلي:  

(a Condition Obs   :للتحكم في ظروف القياس ويشمل 

 Dist mode لة أمس المسافة الأفقية أم المائلاختيار الرغبة في قيا  
 الرأسية. 

 Tilt Crn  لفتح أو إغلاق الكمبنسيوتر 

 Coord search job  لتحديد اسم الملف الذي نرغب في البحث عن
  .انقاط به

 Angle resolution  لتحديد أقل وحدة قراءة للزوايا على الشاشة
ً  )1 ً  ،5 .(  

 Coord  لتحديد ترتيب الإحداثيات المطلوبة)N,E,Z) أو (E,N,Z.(  

 Instr config (b ويهمنا منها:  

 Power off .للتحكم في إغلاق الجهاز أوتوماتيكيا  

 Reticle lev .للتحكم في درجة وضوح الشعرات  

 Contrast للتحكم في وضوح الشاشة . 

  :Instr const (c 

 هذا الجزء خاص ببعض الثوابت المتعلقة بمعايرة الجهاز.  

   

  :Comms Set up (d 

 اص بإرسال واستقبال المعلومات من الحاسب الآلي.  هذا الجزء خ
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  :Unit (e 

 ضغط الجوي والزوای ا وقياس المسافات.  للتحكم في نوعية الوحدات مثل درجة الحرارة وال

  :Key function (f 

  وهذا الجزء خاص بتعديل الشاشات حسب طبيعة العمل في الموقع. 
  
   

من الشاشة الرئيسية وذلك  االمقابل له   3Fالزر   عن طريق MEMيتم الدخول على الأمر  .٢

 للدخول في القوائم التالية:  

(a Job :يتم اختياره بالضغط على زر الإدخال فنحصل على شاشة بها أربع خيارات وهي  

 Job Selection  سواء كانت العملية تسجيل أو مراجعة العمل ب هلاختيار اسم الملف المراد

  نقطة). ١٠٠٠٠ع عشر ملفات من معلومات (الذاكرة تس

 Job Name edit .لتغيير اسم الملف  

 Job deletion  لإلغاء ملفات من الذاكرة بعد إرسالها للكمبيوتر حيث تعود لتسميتها السابقة

  وخالية من النقاط.

 Comms output  وذلك لإرسال الملف المطلوب والموجود بالذاكرة إما للحاسب الآلي أو

  للطابعة.

(b wn PointKno   :يتم اختياره بالضغط على زر الإدخال فنحصل على شاشة بها خمس خيارات وهي 

 key in coord   لإدخال إحداثيات أرقام نقاط  للذاكرة وذلك لاستدعائها فيما بعد لاستخدامها

 Settins .Outكإحداثيات محطة وخلافة . وكذلك لاستخدامه ا في عملية التوقيع  

 Comms in put ستقبال معلومات النقاط من الحاسب الآلي من خلال البرنامج مباشرة إلى لا

  الجهاز وذلك لاستخدامها في عملية التوقيع بالطبيعة.

 Deletion  .وذلك لإلغاء نقاط معينة ثم تسجيلها بالذاكرة لتستخدم في التوقيع  

 View .لاستعراض بيانات النقاط المسجلة بالذاكرة  

 Clear ة تماماً.لمسح الذاكر  

(c Code    :يتم اختياره بالضغط على زر الإدخال فنحصل على شاشة بها الخيارات التالية 

 Key in code  .لإدخال أكواد جديدة للذاكرة لاستخدامها في العمل المساحي 
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 Deletion  .لإلغاء كود معين من الذاكرة 

 Code view  .لاستعراض الأكواد بالكامل من الذاكرة 

  

    
المقابل له من الشاشة الرئيسية وذلك لل     1Fعن طريق الزرّ    MEAS م الدخول على الأمر يت .٣

ة للمف اتيح والتي بها  أربع اختی ارات مقابل 1Pصفحة ي نظام القياس فنحصل على الدخول ف

4F1,F2,F3,F  هذه الأربع اختيارات موجودة على الصفحات الثلاثة المدرجة تحت نظام القياسMeas 

وللعودة  3Pوكذلك الصفحة الثالثة  Funcنضغط على الزرّ الأحمر  2Pولنحصل على الصفحة الثانية 

. لاستعراض هذه الصفحات الثلاثة وما بها من برامج Funcللشاشة الأولى نضغط أيضا على زر 

   داخلية:

   

 Menu            REC          HT          H.ANG      =   P1 

 Dist              MLM        REM       0 SET         =   P2 

 AIM            TILT         SHV         EDM          =   P3 

 

   

 هناك الاختيار:    1Pوعلى الصفحة الأولى  MEASمن شاشة القياس 

.a Menu   ندخل عليه بالضغط علىF1  :فتظهر الخيارات التالية 

 Coordinate  الأبعاد الثلاثية للنقاط وكذلك إدخال إحداثيات لإجراء قياس

 المحطة المحتلة والنقطة الخلفية وحساب الانحراف من الشمال. 

 S – O  وذلك لإدخال إحداثيات النقاط المراد توقيعها أو انحرافها

  ومسافتها ثم توقيعها بالطبيعة.

 Offset وذلك لقياس بيانات نقطة لا يمكن الوصول إليها لوجود عائق.  

 Repetition .لقياس الزاوية بين هدفين أكثر من مرّة بطريقة التكرار  

 MLM .لقياس خط وهمي بين نقطتين مباشرة  

F 1   F 2   F 3   F 4      
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 REM  هدف من الأرض لا يمكن الوصول لقياس ارتفاع أو انخفاض

  .امباشرة أو وضع العاكس عليه هاإلي

 Resection ة يستخدم في حساب إحداثيات المحطة المحتلة الغير معلوم

  الإحداثيات بمعلومية ثلاث نقاط على الأقل (الثالثة للتحقيق).

Area Calculation حدوده. طمساحة أي شكل مغلق بمعلومية نقا لحساب  

b( REC بالضغط على  اوهو للدخول في برنامج التسجيل بالذاكرة ندخل عليهF2  فتظهر

   الخيارات التالية:

 Stn data حتلة وجميع بياناتها.لتسجيل إحداثيات المحطة الم  

 Dist data .لرفع النقاط بطريقة الزاوية والمسافة وتسجيلها بالذاكرة  

 Angle data .لتسجيل الزوايا الأفقية والرأسية للنقاط وتسجيلها بالذاكرة  

 Coord data .لرفع النقاط بطريقة الإحداثيات وتسجيلها بالذاكرة  

 Note .لتسجيل أي ملحوظات بالذاكرة  

 View .لاستعراض النقاط المسجلة بالذاكرة على الشاشة  

(cHT   ندخل عليه بالضغط علىF3  وهو خاص بإدخال ارتفاع كل من الجهازInst.h 

وذلك لإدخال قيمة معينة  F4بالضغط على  اندخل عليه Tgh.h  (d H.ANGوالعاكس 

ال أو استدعاء . أو لإدخH Angleللزاوية الأفقية كانحراف من الشمال باختيار الأمر 

 Backباختيار الأمر  Stnوكذلك إحداثيات النقطة المحتلة  BSإحداثيات النقطة الخلفية 

sight  . 

 هناك الاختيار:    2Pوعلى الصفحة الثانية  MEASمن شاشة القياس 

(a Dist    منF1  .وهو لقياس المسافة من الجهاز إلى العاكس 

(b MLM   منF2 فقية والمائلة والرأسية بين هدفين مباشرة. وهو لقياس المسافة الأ 

(c REM    منF3 اوهو لقياس ارتفاع أو انخفاض هدف لا يمكن الوصول إليه .  

0(d SET    منF4 مرتين.  اوهو لوضع قيمة الزاوية الأفقية مساوية صفر بالضغط عليه 

 هناك الاختيار:    3Pوعلى الصفحة الثانية  MEASمن شاشة القياس 
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a(  AIM  منF1  وهو خاص بالتأكد من دقة التوجية وكذلك قوة الشعاع المرسل من الجهاز وذلك

 . ابالتوجيه على الهدف المطلوب.ومن ثمّ الضغط عليه

(b Tilt  منF2  وهو لمشاهدة الميل للجهاز في اتجاه الرؤيةX  أو الاتجاه العمودي عليهY  وذلك

 قام وذلك لضبط أفقية الجهاز بدقة عالية. أو أر Graphicعلى الشاشة مباشرة سواء كرسم 

(c SHV ◄للحصول على قيمة المسافة الأفقية والراسية والمائلة من الجهاز للعاكس مباشرة  وذلك

 على الشاشة. 

(d EDM وكذلك  اوكذلك نوع العاكس وقيمة الثابت الخاص به اوذلك للتحكم في نوع القياس ودقته

 . ppmحرارة والضغط الجوي إدخال قيمة معامل تصحيح درجة ال
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   Total stationالوحدة الثالثة: التطبيقات المساحية على جهاز المحطة المتكاملة 

   
  :الجدارة 

 ية التعامل معها  أن يتعرف المتدرب على التطبيقات الموجودة على جهاز المحطة المتكاملة وكيف

   
  :الأهداف 

 الاستخدام الأمثل لهذه التطبيقات عند مواجهتها أثناء العمل في الطبيعة  

   
  :متطلبات الجدارة 

 استخدام هذه التطبيقات في الطبيعة ومعرفة استخدام الأوامر المناسبة لها على الجهاز  

   
  :مستوى الأداء 

 عمل هذه التطبيقات ميدانيا   أن يصل المتدرب إلى درجة الإتقان في
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    Total stationالتطبيقات المساحية على جهاز المحطة المتكاملة 

   
  )  REMقياس ارتفاعات الأهداف التي لا يمكن وضع العاكس عليها (  ١-  ٣

  
لمباني والأبراج وأعمدة الإنارة وأي هدف لا يمكن وضع العاكس يستطيع الجهاز إيجاد ارتفاعات ا

 بأعلاه. 

 
V 

tan   
H V 

 H  tan 
   

 + Vارتفاع المبنى =  
Th      

 يساوي ارتفاع العاكس    Thحيث أن 

ل استنتجت من خلال اشتقاق القياس من المعادلة التالية بالاستعانة بالشك Hوللتوضيح فإن المسافة الأفقية 

 التالي:  

 
 
 
 
 

  H = S . Cos α 

H   

α   

         V   مبنى
                    

Th       
   عاكس

T . S   
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)  S(والتي يرمز لها  Slopeحيث أن القياس المباشر من الجهاز إلى العاكس يمثل المسافة المائلة 
  :   )z ∆(فرق الارتفاع بين المرصد والهدف 

     ∆ z = S . Sin α 

  مع ملاحظة تساوي ارتفاع الجهاز مع العاكس.  

   :خطوات العمل على الجهاز

  من الشاشة الرئيسية نختارMeas  

  1تظهر الصفحة الأولىP  نختار منهاHT  3بالضغط علىF  

 من خلال شاشة إدخال الارتفاع وذلك كالتالي:  اإذا كان العمل بعاكس فلا بد من إدخال قيمته 

    m1.64مثال: لإدخال ارتفاع 

لإدخال الرقم  1Fم نضغط على ث Tgt.hحتى نضع الكتابة على ارتفاع العاكس ▼▲ نحرك السهم 

1    

   

   

 

  عدة مرات لنصل إلى الشاشة الموجود بها علامة الكسر   Func نضغط مفتاح

 α 
   ∆   z   

     عاكس

  
                                   ۝      

       
  
  
  
   
   
   

S   

   الهدف
 T . S   

   المرصد

H   

Height    
  
   Inst . h             1.64   

  
  Tgh . h             1.64      

  
                                1   2   3    4    

F 1   F 2   F 3   F 4   
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ثم نضغط       6    حتى نصل للشاشة الموجود بها الرقم   Funcثم نضغط             •العشري   

غط مفتاح الإدخال لتسجيل ثم نض        4    حتى نصل للشاشة الموجود بها الرقم   Funcعلى 

 الارتفاع في الذاكرة  

  نعود لشاشة القياسMeas  2وننتقل للصفحة الثانيةP   بالضغط على Func  

 وليكن عمود إنارة. ابعد إدخال ارتفاع العاكس نضع العاكس تحت الهدف المراد قياس ارتفاعه  

 1الجهاز على العاكس ونضغط  انوجهDist) F(  لقياس المسافة  

 3ثم نضغط على  اد ذلك نوجه المنظار على أعلى الهدف المطلب قياس ارتفاعهبعREM) F ( بعد

   من الأرض مباشرة. Htفنحصل على قيمة ارتفاع الهدف  )4Stop) Fذلك نضغط على 

  ):  MLMقياس خط وهمي بين نقطتين ( ٢ – ٣

   
   a 

  
  

 

   

   

a c2 b2 2cbCosA 
   

  

  

  

  

T . S   

B 

b    

C    

c   A    
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 لجهاز:  خطوات العمل على ا

  من الشاشة الرئيسية نختارMEAS  1بالضغط علىF . 

  2نتحرك للصفحة الثانيةP  بالضغط علىFunc  

 1على النقطة الأولى المراد القياس منها ثم نضغط انوجهDist) F(  فنحصل على شاشة بها بيانات

 المسافة والزاوية. 

 ياس الخط الوهمي بينها وبين النقطة على النقطة الثانية بعد وضع العاكس عليها (المراد ق انوجه

 فنحصل على شاشة بها القياسات الثلاثة التالية: )  F (2MLMالأولى) ثم نضغط 

                         Sالمسافة المائلة بين النقطتين                               

                          Hالمسافة الأفقية بين النقطتين      

   Vافة الرأسية بين النقطتين    المس

حساب معلومات نقطة لا يمكن الوصول إليها  ٣-   ٣  

  (خلف عائق):

  
    

Dist    

 

عليها بالجهاز (لوجود عائق )  ايتم اختيار نقطة مساعدة يمكن منها رؤية النقطة التي لا يمكن التوجيه

من النقطة المساعدة إلى النقطة التي خلف  Distanceووجود النقطة المحتلة بالجهاز ثم يتم قياس المسافة 

على شاشة الجهاز باختيار السهم  Directionالعائق بواسطة شريط أو أي أداة أخرى وتحديد الاتجاه 

 بذلك تنتج لدينا إحداثيات النقطة التي لا يمكن الوصول إليها.                  المناسب للاتجاه 

S . T    
( N , E )   

R    
   

A    
( ?,? )   

  

   مبنى
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  خطوات العمل على الجهاز:  

 ن الشاشة الرئيسية نختار مMeas  1بالضغط علىF   

  1من على الصفحة الأولىP  1نختارMenu) F(  فتظهر قائمة نختار منهاOff Set  

 عليها بالمؤشر والضغط على زر الإدخال فتظهر عدة خيارات.   بالوقوف 

  نختارOff Set / dist :فتظهر الشاشة التالية   

 H    ZA    
 HAR 

   
 Dist 

   
 Direc 

   
  3نضغط علىEdit) F( المسافة المقاسة بين النقطة  لإجراء تعديل في المعلومات وذلك بإدخال

           دد الاتجاه وك ذلك نح Distة راد إيجاد بياناتها في خانمالمساعدة والنقطة ال
     Direcبتحری ك الأسهم أمام خانة 

 1نضغط على العاكس الموجود على النقطة المساعدة وه نوجOBS) F(  

  4نقوم بالضغط علىOK) F( .فنحصل مباشرة على مسافة وزاوية النقطة التي لا يمكن رؤيتها  

  2يمكن الحصول على إحداثيات النقطة بالضغط علىXYZ) F(   

  1يمكن تسجيلها بالذاكرة بالضغط علىREC) F(   

  4بعدها نضغط علىYes) F( للتأكيد   

   

مؤخرا إنتاج أجهزة محطة متكاملة على اتصال بالعاكس بواسطة تزويد كل  *نتيجة للتطور التقني تم

بحيث يتم إيجاد إحداثيات النقاط الموجودة   امن الجهاز والعاكس بوحدتي إرسال واستقبال راديويهّ

  خلف العائق مباشرة دون الحاجة لعمل نقاط مساعدة.  
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  :(Area Calculation) ٤ حساب المساحات - ٣ 
حساب المساحة    

  بالإحداثيات: 

   
   

     
X1 X2 X3 X4 X5 

        
Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 

   
   

   

  Area12 
    2 

   
   
   
   
   
   
   

x 1 , y 1    

x 2 , y 2    
  

x 3 , y 3    
  

x 4 , y 4    
  

x 5 , y 5    
  

S . T   
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  حساب المساحة بالزاوية والمسافة من داخل قطعة الأرض: 

 

   
   

  ساب مساحة الشكل  ة الأطوال والزوايا المحصورة بينهم يمكن حبمعلوميّ 

   
  Area  I II III IV V 

   
  خطوات العمل على الجهاز:  

 1ار من الشاشة الرئيسية نختMeas) F( 1صفحة الأول ى فتظهر الP 1ا نخت ار منهMenu) F( 

بالوقوف عليها بالمؤشر ومن ثم بالضغط على زر  Area calculationفتظهر قائمة نختار منها 

 الإدخال. 

  على الشاشة التالية نحصل 

 

a   b    

c   

d    
e   

І   
ІІ   

Ш   

IV   

V    

01 :   
02 :   
03 :   
04 :   
05 :   

  
  

Read   OBS   

F 1   F 4   
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  في حالة الرغبة في قياس مساحة الشكل بمعلومية نقاط حدوده يتم  قياسها بالجهاز بوضع العاكس

 العاكس   اللبدء في    القياس ثم نوجه )4OBS)  Fثم الضغط على  01النقطة الأولى  على

وهكذا حتى يتم قياس النقاط  02،  03،  04،  05تباعا على نقاط حدود المنطقة المراد قياس مساحتها  

 المطلوبة.  

  2نضغط علىcalc) F(  .لحساب المساحة 

  1في حالة الرغبة في قياس مساحة الشكل بمعلومية نقاط مسجلة في الذاكرة يتم الضغط علىF  

)Read(  والنقطة  01وبالتالي ومن ثم يتم وضع كل نقطة في الذاكرة أمام رقمها مثلا النقطة الأولى أمام

 .  )2calc) Fوهكذا ثم يتم حساب المساحة مباشرة بالضغط على  02ثانية أمام ال

   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   



 

  ٢٨    

  

   
  قياس المسافات:   ٥-  ٣

  

 
   

  يستطيع جهاز المحطة المتكاملة قياس المعلومات التالية من مرصد واحد لعدد من النقاط: 

  المسافة المائلة)S(  

  الزاوية الأفقية)HA(  وزاوية الانحراف)AZ(  

  الزاوية الرأسية)V(  

  زاوية السمت)Z(  

 يقوم باشتقاق كثير من القياسات والحسابات منها:   )Processing Unit(ومن خلال المعالج الداخلي 

   )V(ةجتا الزاوية الرأسي×  )S(= المسافة المائلة )H(المسافة الأفقية 

 كذلك المسافة الأفقية مرة أخرى ولكن من خلال:  

   )Z(جا الزاوية السمتية×  )S(= المسافة المائلة )H(المسافة الأفقية 

  )V(جا الزاوية الرأسية×  )S(فرق الارتفاع بين المرصد والهدف = المسافة المائلة

 : "عند تساوي ارتفاع الجهاز والعاكس"  ملاحظة

والمسافة الأفقية  )Azimuth((العاكس ) الشرقية والشمالية بمعلومية زاوية الانحراف إحداثيات الهدف 

 بين الهدف والمرصد وإحداثيات المرصد:  
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المجهول) بمعلومية  الهدف (انحراف الضلع الضلع الواصل بين المرصد و )Az(ويتم حساب انحراف 

 بين الضلعين  )HA(انحراف ضلع النقطة المرجع (الانحراف المعلوم) والزاوية الأفقية 

   
  
 
    

   

تكون الزاوية موجبة إذا كانت الزاوية الأفقية من الضلع المعلوم للمجهول في اتجاه عقارب الساعة 

 والعكس.  

   
  خطوات العمل على الجهاز:  

 1ن الشاشة الرئيسية ندخل على نظام القياس بالضغط على مMEAS) F(  

  نضغط على زرFunc  2للتحرك للصفحة الثانيةP   

 1الجهاز على العاكس الموجود على النقطة المراد تحديد مسافتها ثم نضغط على ه نوجDist) F(  

  .تظهر الشاشة التالية والتي بها بيانات النقطة 

     ZAالزاوية الرأسية                Hفقية      قيمة المسافة الأ    

    HARالزاوية الأفقية           

   

  في حالة الرغبة في معرفة قيمة المسافة  الرأسية والمائلة نضغط على مفتاحFunc  حتى نحصل

       )SHV) F◄3ثم نضغط  3Pعلى الصفحة الثالثة 
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) بمعلومية Resectionقاطع العكسي (حساب إحداثيات المحطة المحتلة بطريقة الت ٦-  ٣

 إحداثيات ثلاث نقاط على الأقل:  

  B    
 

(x,y)    C    
 (x,y) 

   

   

   

   

    P    

 (?,?) 
   

يمكن حساب إحداثيات النقطة المحتلة من خلال  m , nبمعلومية إحداثيات ثلاث نقاط على الأقل والزوايا 

 اشتقاق رياضي مفاده أن:  

 XP  XB  DistBP.SinBP   

YP  YB  DistBP.CosBP   

 خطوات العمل على الجهاز:

  1من الشاشة الرئيسية نختارMeas) F(  

  1تظهر الصفحة الأولىP  1نختار منهاMenu) F(  

  تظهر قائمة نختار منهاResection بالمؤشر والضغط على زر الإدخال  ابالوقوف عليه 

A   
( x , y )   

Dist   Dist   
  n m 
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  تظهر الشاشة التالية ومنها نختارNEZ  

   
  P + 1 

      
 NP 
  EP    ZP    
 Tgh.h 

  

 3الأولى المعلومة عن طريق  نقوم بإدخال إحداثيات النقطةF    

 )Edit(  1أو نقوم باستدعاء إحداثيات النقطة من الذاكرة عن طريقRead)  F(   

  كذا حتى لإدخال أو استدعاء إحداثيات النقطة الثانية المعلومة وه► نتحرك بالسهم الجانبي

 إدخال جميع النقاط المعلومة. 

  4بعدها نضغطMeas) F(  للبدء في قياس النقاط التي تم إدخال إحدا ثياتها فنحصل على الشاشة

 التالية. 

 
   

  1نوجه على النقطة الأولى المعلومة  ونضغطDist) F(  فنحصل على شاشة بها القياسات نضغط

   Yesالمقابل   4Fعلى 

 1التي  تليها بنفس الطريقة   وعند آخر نقطة نضغط على  على النقاط هنوجCalc) F(  لحساب

 إحداثيات المحطة.  

   

   

   

Resection    Pt  1   
  
N   
E   
Z   
Dist   

F 1   
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 ) وقياس الإحداثيات الثلاثية للنقاط:  Orientation(  هعملية التوجي ٧ -  ٣

   
إذا  Back Sightوإحداثيات النقطة الخلفية  Stationالغرض من هذه الخطوة هو إدخال إحداثيات المحطة 

 كانت معلومة، أو بمعلومية الانحراف من الشمال المغناطيسي.  

وتعتبر هذه الخطوة من أهم الأعمال التي يجب تطبيقها عند عملية الرفع سواء التفصيلي أو الطبوغرافي 

 وكذلك عند التوقيع.  

 خطوات العمل على الجهاز:  

 ط على من الشاشة الرئيسية نختار ندخل على نظام القياس بالضغMeas  1بالضغط علىF  

  1تظهر الصفحة الأولىP  نختار منهاMenu  1بالضغط علىF  

  تظهر قائمة بها عدة برامج نختار منهاCoordinate  بالوقوف عليها بالمؤشر والضغط على زر

 الإدخال 

  نحصل على الشاشة التالية 

  Coord    
  

  Stn Orientation    
 Observation 

      EDM   

 ختار الأمر نStn Orientation  بالمؤشر ثم الضغط  على زر الإدخال   ابالوقوف عليه 

    نحصل على الشاشة التالية  .Coord   

  
  Stn  Coordinate    

 Set  H angle 
   

  

  نختار الأمرStn Coordinate بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال   ابالوقوف عليه 
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 نحصل على الشاشة التالية 

   

   

    
لإدخال إحداثيات نقطة المحطة    نختار الأمرEdit  3بالضغط علىF 

وارتفاع العاكس وذلك كما تم  المحتلة              وارتفاع الجهاز 

 سابقا بالتحرك بين الشاشات    اشرحه

قيمة وهكذا حتى يتم إدخال  لاعتماد كللضغط على زر الإدخال لإدخال الأرقام ثم ا Funcباستخدام  

 لاعتماد إحداثيات المحطة.   OKجميع البيانات ثم نضغط 

  في حالة إن إحداثيات المحطة مسجلة سابقا بالذاكرة يمكن استدعائها من نفس الشاشة  بالضغط على

4F  المقابل للأمرRead  

  نعود لشاشة قياس الإحداثيات ونختار الأمرSet H Angle بالمؤشر ثم الضغط على  هاقوف عليبالو

 زر الإدخال 

    نحصل على الشاشة  

   

  

  نختار الأمرH Angle   في حالة أن النقطة الخلفية معلومة بالاتجاه ثم ندخل قيمة  الانحراف مباشرة 

  نختار الأمرBack Sight داثيات فنحصل على الشاشة التالية ة أن النقطة الخلفية معلومة الإحفي حال 

   

   

   

   

نقوم بإدخال إحداثيات النقطة الخلفية بالضغط  Edit  المقابل للأمر  3Fعلى 

 Readالمقابل للأمر  4Fأو استدعائها  من الذاكرة مباشرة بالضغط على اثم كتابتها كما سبق شرحه

   OKلضغط ع لى ثم ا

 N 0  
 E 0 
 Z 0 
  
 Instr.h 
 Tgt.h 

  Set H Angle 
  
 H  Angle 
 Back Sight 

 Set  H  Angle  B/S 
  
 NBS 
 EBS 
 ZBS 
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  نحصل على شاشة بها إحداثيات النقطة المحتلة التي تم إدخالها سابقا نضغط حينها علىOK 

على النقطة الخلفية يتم التوجية عليها ثم الضغط  هاشة بها يطلب فيها الجهاز التوجيفنحصل على ش

  4Fمن  Yesعلى 

  نعود لشاشة قياس الإحداثياتCoordinate ود على النقطة المراد إيجاد اكس الموجعلى الع اثم نوجه

 إحداثياتها ثم نضغط على زر الإدخال 

  .نحصل على شاشة بها الإحداثيات الثلاثية للنقطة وكذلك الزوايا الأفقية والرأسية 

  4في حالة الرغبة في تسجيل الإحداثيات (لا يفضل من هذه الشاشة) نضغط علىF  المقابل للأمر 

REC  ثم نضغطOK  

 1الجهاز ونضغط  هأخرى نضع العاكس على النقطة ونوجطة إحداثيات نق لقياسF  فنحصل على

 شاشة الإحداثيات. 

   .نكرر نفس العملية عند جميع النقاط المطلوب إيجاد نقاطها في الموقع 
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   وضع الزاوية الأفقية مساوية "صفر": ٨-

   
  خطوات العمل على الجهاز:  

  من الشاشة الرئيسية نختار الأمرMeas  1بالضغط علىF  

  1تظهر الصفحة الأولىP    اضغط على زرFunc  2فنحصل على الصفحة الثانيةP  

 4ثم نضغط على  هالهدف المطلوب وضع الصفر باتجاه على هنوج Set) F0(  مرتين فنجد أن

   HAR 00˚ 00’ 00”ية صفر قيمة الزاوية الأفقية مساو
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 ) :  Repetitionقياس الزوايا بطريقة الأقواس ( ٩-

   
وهي الرصد بطريقة التكرار حيث يتم الرصد لزاوية مّا أكثر من مرة  

 خطوات العمل على الجهاز:  

 ختار الأمر من الشاشة الرئيسية نMeas  1بالضغط علىF  1فتظهر الصفحة الأولىP  

  من الصفحة الأولى نختار الأمرMenu  1بالضغط علىF  

  تظهر قائمة نختار منهاRepetition  فنحصل على الشاشة التالية 

  Repetition    

      HAR      00˚ 00’ 00”    Reps        0    

 AFve 
   

 باتجاهه ثم نضغط  هصفر  ثم نتحرك للهدف الثاني ونوجتجاه الالهدف الأول على ا هنوجOK  ثم

 نكرر هذه الخطوة   OKثم نتحرك للهدف الثاني ونضغط  OKنعود للهدف الأول ونضغط 

وكذلك        Reps خانة   ل الشاشة على عدد مرات القياس مقاببعدد المرات المطلوبة فنحصل على  

    AFveقيمة الزاوية المتوسطة مقابل
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 إدخال العوامل المؤثرة في قياس المسافة:   ١٠-

   
من المعلوم  أن قياس المسافات تتأثر بعدة عوامل منها درجة الحرارة والضغط الجوي حيث يتم إدخال 

 قيمها في الجهاز لحساب معامل التصحيح.  

 اس المسافة ونوعية العاكس المستخدم في عميلة القياس.  كذلك يتم إدخال نوعية نظام قي

 خطوات العمل على الجهاز:  

  ندخل على نظام القياسMeas  1من الشاشة الرئيسية بالضغط علىF  

  1تظهر الصفحة الأولىP  فنضغط علىFunc  3مرتين فتظهر الصفحة الثالثةP  

  3من الصفحة الثالثةP  نختار الأمرEDM  4بالضغط علىF  فتظهر الشاشة التالية 

   
 EDM 

     Mode: 
  Reflector:    

 PC 
  

  بين الاختيارات على القائمة ▼▲ نتحرك بالسهم 

   لتعديل نظام ونوع قياس المسافة نختار الأمرMode  نتحرك في            ►◄ ثم بالسهم الجانبي

 الاختيارات وهي كالتالي:  

- "Fine "r   قياس ناعم متكرر 

- Fine Ave  قياس دقيق ناعم متوسط لعدد مرا ت
محدد من القياسات يمكن تحديد عددها من خلال 

 الموجودة أسفل الشاشة.        تحريك الأسهم 

- "Fine "S  قياس دقيق ناعم مفرد 

- "Rapid "r  قياس خشن سريع متكرر 

- "Rapid "S  قياس خشن سريع مفرد 
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- Tracking  قياس بدقةcm1  يستخدم في عملية
 ع النقاط توقي

كذلك يمكن تحديد نوع العاكس المستخدم وكذلك  -
  االثابت قيمة الثابت الخاص به

كذلك يمكن إدخال قيمة درجة الحرارة والضغط  -

    ppmالجوي لحساب معامل التصحيح   
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  الوحدة الرابعة: عملية الرفع  

   
  :الجدارة 

بيانات من على جهاز المحطة المتكاملة إلى أن يتعرف المتدرب على عملية الرفع وطريقة إنزال ال
 جهاز الحاسب الآلي.  

   
  :الأهداف 

معرفة كيفية إجراء عملية الرفع في الطبيعة واستخدام الأوامر المناسبة لذلك وإنزال البيانات المرفوعة 
 للحاسب الآلي لاستخراج الخريطة للمنطقة المرفوعة.  

   
  :متطلبات الجدارة 

 لية الرفع بنوعية التفصيلي والطبوغرافي وإنزال البيانات للحاسب الآلي.  التدريب على عم

   
  :مستوى الأداء 

 أن يصل المتدرب لدرجة الإتقان في عملية الرفع وإنزال البيانات للحاسب الآلي.  
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  عملية الرفع  

   
  بالموقع والتسجيل بالذاكرة:   خطوات العمل ١-  ٤

   
لية الرفع بواسطة الجهاز من بداية تسمية المشروع وحتى مراجعة النقاط النهائية فيما يلي خطوات عم

 المرفوعة بواسطة الجهاز.  

 خطوات العمل على الجهاز:  

  من الشاشة الرئيسية نختارMEM   3بالضغط علىF    منها ف تظهر شاشة بها عدة خيارات نختار

JOB   وبعد نضغط  زر الإدخال 

    تظهر قائمة نختار منهاJob selection  بالوقوف عليها بالمؤشر ثم  نضغط زر الإدخال 

  1نضغط علىF لاختيار LIST   فتظهر قائمة بالملفات الموجودة في الذاكرة  وباستـخدام   الأسهم 

    ESCدخال  مرتين ويعدها نضغط  ثم نضغط زر الإ   01Job ننختار الملف الم طلوب  وليك▼▲ 

   يمكن تغير اِسم الملف  و ذلك باختيارJob Name Edit  بالمؤشر ثم  نضغط  زر  هبالوقوف علي

  TESTوليكن الاسم    هختيار  حروف التسمية كما سبق شرحيمكن اِ   Funcالإدخال وبالضغط على  

 ثلاث مرات.   ESCنضغط   ثم  نضغط زر الإدخال 

 لى نظام القياس ندخل عMeas 1الشاشة الرئيسية بالضغط على  منF   

  1تظهر الصفحة الأولىP  نختار منهاMenu  1بالضغط علىF   

     تظهر قائمة خيارات نختار منهاCoord     فتظهر منها عدة خيارات 

  نختار منهاStn Orientation    ثم   نضغط زر الإدخال 

   تظهر قائمة نختار منهاStn Coordinate   بالوقوف عليها بالمؤشر ثم  نضغط زر الإدخال فتظهر

 شاشة إدخال إحداثيات المحطة المحتلة   

  3نضغطF للأمر المقابل Edit  أو يتم استدعاء  اومن ثم نبدأ  بإدخال قيم الإحداثيات  كما تم شرحه

   Readالمقابل للأمر  1Fالإحداثيات في حالة وجودها في الذاكرة بالضغط على 
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  ثم   نضغطOK   لاعتماد بيانات المحطة 

    يظهر لنا شاشة بها خياران نضع المؤشر على الأمرH  angle    ثم نضغط زر الإدخال  يظهر لنا

 خياران:  

في حالة النقطة الخلفية معلومة  كزاوية انحراف من  -

ثم ندخل قيمة الزاوية  و من  H angleالشمال نختار  

النقطة الخلفية ثم نضغط   زر الإدخال  على اثم نوجه

 فتظهر لنا شاشة بها إحداثياتها.  

ع نتبفي حالة النقطة الخلفية معلومة الإحداثيات  -
  - الآتي:

 ثم نضغط على زر الإدخال     Back Sightنختار الأمر                     

يات النقطة الخلفية كما سبق في إدخال إحداث للبدء Editالمقابل للأمر  3Fنقوم الضغط على      

     Readالمقابل للأمر  1Fأو يتم استدعاء الإحداثيات في حالة وجودها في الذاكرة بالضغط على  اشرحه

 
 مرتين.   OKثم نضغط  -

NO      1000   
EO      2000   
ZO       600   
Inst . h      1.60   
Tgt . h       1.60   

F 3   

Read   

F 1   

Edit   

NO      2000   
EO      3000   
ZO        650   
Inst . h      1.60   
Tgt . h       1.60   

F 1   

Read   

F 3   

Edit   
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على النقطة  ههر شاشة يطلب فيها الجهاز التوجيتظ -

على النقطة    الخلفية ثم  هالخلفية نقوم بالتوجيه

    Yesللأمر المقابل   4Fنضغط  

 مرتين    ESCنضغط   -

 اس من شاشة القيMeas 2ى نضغط  علF ر  المقابل للأمREC اهر مناختتظهر عدة خيارات نSTN 

Data    ثم نضغط  زر الإدخال 

 بها قيم إحداثيات النقطة المحتلة   هتظهر شاشSTN   نقوم بمراجعتها وكذلك يمكن إدخال معلومات

   OKالمقابل للأمر  1Fواسم الراصد بعدها نضغط   خوالتاريأخرى كدرجة الحرارة 

    نقوم باختيارCoord Data  بالضغط على زر الإدخال وذلك للرفع بطريقة الإحداثيات وذلك

 بالمؤشر ثم  نضغط زر الإدخال   ابالوقوف عليه

 حينها على النقطة المراد إيجاد إحداثياتها ثم نضغط   هتظهر شاشة الإحداثيات نوجOBS.   

  ثم نضغطREC  ثم   Edit   اللازمة مثل  رقم النقطة أو ارتفاع العاكس أو   بالثغراتومن ثم نقوم

   OKالكود الخاص بالنقطة  ثم نضغط 

ع التسجيل ر  رقم النقطة أو ارتفاع العاكس متغبي عدم الرغبة ف هفي حال  Auto  ستخدمن  :ةظلـملاحــ

 . عيالسر

 قة الزاوية والمسافة نختار الأمر في حالة الرغبة في الرفع بطريDist Data  الموجود تحت الأمر

REC   1من الصفحة الأولىP  .ونتبع نفس خطوات الرفع بالإحداثيات 

 ا نختار في حالة الرغبة في تسجيل الزوايAngle Data ر الموجود تحت الأمREC  ن الصفحة م

 ونتبع نفس خطوات الرفع بالإحداثيات.  1Pالأولى  

 فع النقاط بطريقة الإحداثيات والزاوية والمسافة معاً باختيار الأمر يمكن رCoord + dist Data 

    1Pمن الصفحة الأولى    RECالموجود تحت الأمر 

   

   

   
  



   

٤ 
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  مراجعة المعلومات المسجلة بالذاكرة:   ٢-  

 ينصح بمراجعة معلومات النقاط بعد عملية الرفع في الطبيعة وذلك كما يلي:  

 1الصفحة الأولى  منP  يتم اختيار الأمرREC  2بالضغط علىF   

  تظهر قائمة نختار منها آخر أمر وهوView ثم نضغط على زر الإدخال.  ابوضع المؤشر عليه 

  .تظهر بيانات النقاط المرفوعة والمسجلة بالذاكرة 

  مباشرة على الشاشة. يتم الوقوف على أي نقطة مطلوبة ثم الضغط على زر الإدخال لمشاهدة بياناتها 

  يمكن الضغط علىNext  وذلك لمراجعة النقطة التالية أوPrev .لمراجعة النقطة السابقة                
 :  Wincommsخطوات إنزال البيانات على الحاسب الآلي بواسطة برنامج  ٣-

   

وذلك على  )26DOC(ل از باستخدام توصيلة  إنزال المعلومات موديهيتم إنزال  المعلومات من الج

أو باستخدام برنامج  ) SDR mapping and Designإما باستخدام برنامج (ا الحاسب الآلي ويتم استقباله

WINCOMMS    

  في حالة برنامجwincomms   يتم اختيارFile   من شريط الأوامر ثمReceive   وذلك بعد التأكد من

SETUP    وكذا نوع الجهازDevice  بمسمى  هملف الذي سيتم حفظم تحديد اسم الث 

  SDR 

  بعدها نختار في الجهازMEM  3من الشاشة الرئيسة بالضغط علىF   

  تظهر قائمة نختار منهاJob   ومنها نختارCommon output   بالوقوف عليها بالمؤشر ثم نضغط زر

 الإدخال  

 ثم نضغط  زر الإدخال  تظهر قائمة بأسماء الملفات الموجودة نختار الملف المراد إنزاله للحاسب

   OUTمباشرة كلمة   افيكتب أمامه

   نضغطOK    فتظهر شاشة أخرى للاستفسار هل تريد إرسال المعلومات إلى الحاسبSDR   أم إلى

   printedالطابعة 

   نختارSDR   .ونضغط  زر الإدخال فيبدأ في إرسالها مباشرة لجهاز الحاسب 
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     :Wincommsإنزال البيانات للحاسب الآلي باستخدام برنامج وفيما يلي شرح لخطوات   ٤ -

   

 يتم فتح البرنامج بالضغط على إيقونة البرنامج الموجودة على سطح المكتب أو من على قائمة أبدأ  

   

 

   

   

  

  

  

  

  

   

  

         

   



 

  ٤٥    

  

   

  Receiveومنه نختار الأمر  Fileيتم اختيار الأمر 

 
  

  

  

   Deviceهاز المحطة المتكاملة المستخدم بالضغط على الأمر يتم التأكد من نوع ج
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لم يكن النوع موجود في القائمة يتم إدخاله  وإن OKيتم وضع المؤشر على نوع الجهاز ثم نضغط على 

لوضع  Setupكذلك يتم الضغط على الأمر  Power SET Memoryوتحت النوع  Newعن طريق الأمر 

 توافقة مع إعدادات الجهاز  إعدادات البرنامج م

 

  OKتظهر نافذة وضع إعداد البرنامج مع إعدادات الجهاز ثم نضغط على  Setupبعد الضغط على 

 

   
   

   

   

   

   

   

   

   

   

  

  

  

   

   

   

   

   

   

   

   

   



 

   

  ٤٧    

  

  Sokkiaيتم اختيار مكان تخرين المعلومات التي سيتم إنزالها باختيار الملف 

  

 

   
  

الموجود على جهاز المحطة المتكاملة ثم  لإنزال المشروع بنفس الاسم Use Job Nameيتم التأشير على 

   OKنضغط على 

  

 

   
   



 

  ٤٨    

  

   
عند ظهور هذه الرسالة تبدأ عملية نقل المعلومات من جهاز المحطة المتكاملة إلى الحاسب الآلي حيث 

  Cancelنرى النقاط تنزل تباعاً ثم نضغط 

  

 

   
   

   

   

   

   Workingنختار الأمر  اومنه Convert  هاب إلى الأمربعد الانتهاء من استقبال المعلومات يتم الذ

  Director 

  

 

  

   

   



 

   

  ٤٩    

  

   OKثم نضغط على  Sokkiaوهو  هالملف الذي تم تخزين البيانات فييتم اختيار 

     

 

   

   

   

   
   SDR to DXFنختار الأمر  هومن Convert  لتحويل البيانات إلى برنامج الرسم الأتوكاد يتم اختيار الأمر

 

  

  

   
   



 

  ٥٠    

  

   

  Okإلى برنامج الأوتوكاد ثم يتم الضغط على  هيتم اختيار الملف المراد تحويل

  

 
  

  

يتم اختيار بعض التصميمات للرسم مثل حجم الورقة وموضوع اللوحة وحجم النقاط والمعلومات التي 

  OKسوف تظهر على الرسم مع النقاط ثم نضغط على 

  

 
  

 
 
  



 

   

  ٥١    

  

 جة اتجاه الرسم ومقياس الرسم المناسب وحدود النقاط الشمالية والشرقية ثم نضغط على يتم تحديد در

 OK 

  

 
  
  
  
  
   

 لإنهاء تحويل البيانات لبرنامج الأوتوكاد وبعدها نغلق برنامج التحويل ونفتح ملف  OKنضغط على 

 النقاط الموقعة للمشروع   لإظهار Sokkiaالنقاط الموقعة والموجود داخل الملف  ه الرسم الموجود في

   
   
   
   

 
    



 

  ٥٢    

  

 طريقة إلغاء (مسح) ملف من ذاكرة الجهاز:   ٥-  ٤

   يتم الإلغاء من نفس القائمةJOB    الموجودة ضمن قائمةMEM   وذل ك باختيارJob Deletion   ثم

ه ثم ئالمراد إلغاختار بالسهم   الملف نضغط  زر الإدخال فتظهر قائمة بها أسماء الملفات الموجودة ن

 للتأكيد على الإلغاء.    Yesنضغط زر الإدخال فتظهر شاشة أخرى نضغط منها على 

    ملاحظة:

 للحاسب أو الطابعة عن طريق  هلا يمكن إلغاء أي ملف قبل إرسالComms output   

  ن هذا الملف إعند ظهور قائمة الملفات عند الإلغاء فإن وجود علامة  نجمة (*) بجوار أي ملف معناها

 للطابعة أو الحاسب.      هلم يتم إرسال هلا يمكن إلغاءه لأن

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   



 

   

  ٥٣    

  

  تسجيل أكواد بذاكرة الجهاز لاستخدامها في عملية الرفع:    ٦-  ٤

  من القائمة الرئيسة نختارMEM      بالضغط على زر الإدخال 

 ر منها تظهر قائمة نختاCode   بالوقوف عليها بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال 

  نختارKey in code  بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال  سوف تظهر الشاشة  هبالوقوف علي
 التالية  

 CODE  
  

  

 1  2  3   4 
  نقوم عن طريق مفتاحFunc  تكون منها بالتنقل من شاشة لأخرى لاختيار الأحرف أو الأرقام التي ي

 الكود وبعد الكتابة نضغط زر الإدخال ثم ندخل أكواد أخرى وهكذا  

  لإلغاء أي كود من الذاكرة نختارDeletion    .من القائمة 

  لاستعراض الأكواد الموجودة بالذاكرة نختارcode view   

  لإلغاء القائمة بالكامل نختارClear list   

  
   
   
   
   
     
 
 
 
 
 
 
 
 
 

   



 

  ٥٤    

  

  حدة الخامسة: عملية التوقيع  الو

   
  :الجدارة 

أن يتعرف المتدرب على عملية التوقيع للنقاط وطريقة إدخال وإرسال البيانات من على جهاز الحاسب 
 الآلي إلى جهاز المحطة المتكاملة.  

   
  :الأهداف 

كيفية  إدخال البيانات في معرفة كيفية إجراء عملية التوقيع في الطبيعة واستخدام الأوامر المناسبة لذلك و 
جهاز المحطة المتكاملة يدوياً أو آليّاً عن طريق إرسال البيانات من الحاسب الآلي إلى جهاز المحطة 

 المتكاملة.  

   
  :متطلبات الجدارة 

ة المتكاملة لغرض التدريب على عملية التوقيع وطريقة إرسال البيانات من الحاسب الآلي لجهاز المحط     
 ع.  التوقي

   
  :مستوى الأداء 

أن يصل المتدرب لدرجة الإتقان في عملية التوقيع وإدخال البيانات المراد توقيعها في جهاز المحطة      
 المتكاملة.  

 
 
   
   
   
   
   
   
   

   
   
   
   
   
   
   
   



 

   

  ٥٥    

  

   
   

  عملية التوقيع  

   
  ي علمية التوقيع:  خطوات تسجيل نقاط بالذاكرة يدوياًّ لاستخدامها ف ١-  ٥

 إذا كان عدد النقاط المراد تسجيلها في جهاز المحطة المتكاملة قليل فيتم إدخالها يدويا وذلك كما يلي:  

  يتم تشغيل الجهاز بالضغط علىON  ثم نضغط علىESC   للعودة للشاشة الرئيسية 

  من الشاشة الرئيسية نختار الأمرMEM  3بالضغط علىF  

 منها  تظهر قائمة نختارKnown data بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال  ابالوقوف عليه 

  تظهر قائمة نختار منهاkey in coord  بالوقوف عليها بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال 

   تظهر الشاشة التالية 

  N    
 E 

  Z    
 Pt 

   

بالضغط على  بالذاكرة وذلك  هجيلطة الأولى  ورقمها المطلوب تسنقوم بإدخال إحداثيات النق           

Func   ملاحظةللتغيير من شاشة إلى أخرى واختيار الأرقام ثم الضغط على زر الإدخال بعد كل إحداثي  : 

إذا كانت النقاط المراد إدخال بياناتها في الجهاز كثيرة بحيث يصعب إدخالها يدويا يمكن إتمام إدخالها في 

 التابع للجهاز مباشرة وبشكل سريع.   Wincommsالجهاز عن طريق برنامج 

    

   

   

   

 

   



 

  ٥٦    

  

    

 خطوات إرسال البيانات من جهاز الحاسب الآلي إلى جهاز المحطة المتكاملة:   ٢-  ٥

ب الآلي إذا كان عدد النقاط المراد تسجيلها في جهاز المحطة المتكاملة كثيرة وموجودة على جهاز الحاس

 وذلك بإتباع الخطوات التالية:   Wincommsسطة برنامج ا بوافمن الأفضل إرسالها آليّ 

   

يتم توصيل جهاز المحطة المتكاملة بجهاز الحاسب الآلي بواسطة التوصيلة الخاصة بالجهاز  ثم يتم 

بالضغط على إيقونة البرنامج من على سطح المكتب أو من البرامج من قائمة  Wincommsتشغيل برنامج 

 ابدأ  

   

 

   
   
   
   
   
   

   
   



 

   

  ٥٧    

  

   
   
   
   

    Sendنختار الأمر  هومن Fileيتم اختيار الأمر 

   

 
   
   

   
 يتم اختياره بالدخول على الأمر  Deviceإن لم يكن اسم جهاز المحطة المتكاملة موجود أما الكلمة 

Device اختيار الأمر كذلك يتم إعداد نقل البيانات بحيث تكون متوافقة مع جهاز المحطة المتكاملة ب 



 

  ٥٨    

  

 

   

   

   
 لم يكن النوع وإن OKيتم وضع المؤشر على نوع الجهاز ثم نضغط على  Deviceبعد اختيار الأمر 

كذلك يتم  Power SET Memoryوتحت النوع  Newعن طريق الأمر ه موجود في القائمة يتم إدخال

 الجهاز   لوضع إعدادات البرنامج متوافقة مع إعدادات Setupالضغط على الأمر 

 

  OKتظهر نافذة وضع إعداد البرنامج مع إعدادات الجهاز ثم نضغط على  Setupبعد الضغط على 

Setup   
   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

  

  

  



 

   

  ٥٩    

  

 
   
   

 List Files ofيتم اختيار ملف البيانات المراد إرسالها من خلال تحديد نوعية الملف من نافذة 
Type وليكن مثلا على صيغة الإكسلcsv ثم نضغط على .OK  

   

 
   

   

   

   

   

   

   

   
   
   
   

   

   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   
   

   
   

   
   



 

  ٦٠    

  

فيها البرنامج لتجهيز جهاز المحطة المتكاملة لاستقبال البيانات ويتم ذلك  ههذه الرسالة والتي ينب تظهر
  Comms inputومنها نختار  MEMبتشغيل جهاز المحطة المتكاملة ومن الشاشة الرئيسية نختار 

بالوقوف عليها ثم الضغط على زر الإدخال   بعد 
   OKذلك ومن النافذة التالية نضغط على 

   

 

   
   
   
   
   
   
   
   

 تظهر نافذة يتم فيها نقل البيانات سريعا ثم تظهر هذه النافذة والتي تدل على انتهاء نقل البيانات بنجاح
   OKنضغط حينها على 

   
   

 

   
   
   
   
   



 

   

  ٦١    

  

   
   

ع البرنامج  لا تتوافق م هصيغت هدل على أن الملف الذي يراد إرسالإذا ظهرت هذه النافذة فذلك ي
   هكاملة المراد إرسال البيانات إليكذلك لابد من التأكد من الاختيار الصحيح لنوعية جهاز المحطة المت

   
   

 
     

  خطوات توقيع النقاط في الطبيعة بمعلومية إحداثياتها:   ٣-  ٥

   
     للمحطة وذلك كما يلي:  Orientationمن المهم في البداية إجراء عملية التوجيه 

  من الشاشة الرئيسية ندخل على نظام القياسMeas  1بالضغط علىF   

  1 الأولىومن الصفحةP    نختارMenu   1بالضغط علىF       تظهر قائمة باختيارات  اختار منها

S-O  

بالوقوف عليها بالمؤشر ثم  الضغط على زر الإدخال     Stn orientationتظهر الشاشة التالية  ومنها نختار 

S-O   

 Stn orientation 
  S-O  Data    

 Observation 
  EDM    

   

  تظهر عدة خيارات نختار منها الأمرStn coordinate  بالوقوف عليها المؤشر ثم الضغط على زر

 الإدخال 

  تظهر شاشة إدخال إحداثيات المحطة المحتلة كما في الشاشة التالية 



 

  ٦٢    

  

 

 3وحة المفاتيح نضغط على في حالة إدخال الإحداثيات عن طريق لF  المقابل للأمرEdit    ثم ندخلN 

 ثم ارتفاع الجهاز ثم ارتفاع العاكس.   Zثم  Eثم 

  1في حالة استدعاء الإحداثيات من الذاكرة نضغط  علىF  المقابل للأمرRead  فتظهر قائمة بالنقاط

 4Fخال أو بالبحث عن طريق وجودة بالذاكرة نختار النقطة المطلوبة بالأسهم ثم نضغط زر الإدالم

   Searchالمقابل للأمر 

  4نضغطF  المقابل للأمرOk  .بعد التأكد من جميع البيانات في الشاشة 

  نعود لشاشة التوقيعS – O  ونختار منهاSet H Angle بالمؤشر ثم الضغط على زر  ابالوقوف عليه

 الإدخال 

  تظهر الشاشة التالية نختار منهاH angle   

   Set  H  angle    
   

  H  angle    
 Back sight 

   

  في حالة معرفة النقطة الخلفية بالاتجاه.  

  نختارBack sight  3في حالة معرفة النقطة الخلفية بإحداثياتها ثم نضغطF   المقابل للأمرEdit 

حداثيات من في حالة استدعاء الإ Readالمقابل للأمر  1Fللإدخال اليدوي من المفاتيح أو الضغط على 

 الذاكرة.  

  نضغط علىOk  لتأكيد إحداثيات النقطة الخلفية 

  نضغطOk  مرة أخرى لتأكيد إحداثيات المحطة المحتلة 

  على النقطة الخلفية  هالتالية حيث يطلب الجهاز  التوجينحصل على الشاشة 

N   
E   
Z   
Inst . h   
Tg t . h   

  
  Read   Rec   Edit   Ok   

F 1   F 2   F 3   F 4   



 

   

  ٦٣    

  

 
   

 4على النقطة الخلفية ثم نضغط  هيتم التوجيF للأمر  المقابلYes م الانتهاء من علمية التوجية بذلك ت

   للمحطة 

   
   

   

   

   

   

   
 عملية التوقيع للإحداثيات:  

  1من الصفحة الأولىP  نختار الأمرMenu  1بالضغط علىF  

  تظهر قائمة نختار منها أمر التوقيعS – O بالمؤشر ثم الضغط على زر الإدخال  هبالوقوف علي 

 1وقيعها بالطبيعة نضغط لإدخال إحداثيات النقطة المراد تF  المقابل للأمرCoord   

  تظهر الشاشة المقابلة نختار منها الأمرEdit  3بالضغط علىF  4وبعد إدخال الإحداثيات نضغط علىF 

    Okالمقابل للأمر 

Set  H  angle   
  
Take  BS   

  
  Yes   No   

F 4   



 

  ٦٤    

  

 

   نحصل على شاشة بها تحليل مباشر للمسافة والزاوية فنضغطOK  بعدها نحصل مباشرة على الشاشة

 التالية  

 
   

 مساوية صفر ويمكن معرفة اتجاه الحركة عن  DHAنتحرك أفقيا بالجهاز حتى تصل قيمة 

  ← →المقابل للأسهم     2Fطريق مفتاح  

  عندما تكون قيمةDHA  معناها أننا في الاتجاه الحقيقي للنقطة   0مساوية 

   1عندما نضع العاكس في نفس الاتجاه ثم نضغطF   لقياس المسافةdist   

 هر شاشة بها مقدار الفرق في المسافة سواء بالسالب للرجوع للخلف أو بالموجب للتحرك للأمام تظ

 وبعد التوجيه بالتحرك نكون قد وقفنا تماما على النقطة المراد  توقيعها. 

الراصد لحامل العاكس بالحركة باتجاه المنظار عندما تكون  هاط السابقة والتي يظهر فيها توجيمن النق

DHA 1اوية للصفر وبعد أن يضغط الراصد مسF  ليقيس المسافة تظهر شاشة توضح مقدار المسافة

المطلوب الإزاحة بمقدارها فإن كانت بالسالب يرجع حامل العاكس للخلف وإن كانت بالموجب يتقدم باتجاه 

موقع النقطة مساوية للصفر بذلك تم الوقوف على  Distالجهاز، يتم تكرار هذه العملية حتى تصبح المسافة 

 المراد توقيعها بالطبيعة. 

S  -   O   
  
NP   
EP   
ZP   
 Tgt . h   

  

F 3   

Edit   Ok   

F 4    

     S - O       H    
  
DHA    
ZA   
HAR   

  
   S - O ►   Dist     EDM   

F 1   F 2   F 3   F 4   



 

   

  ٦٥    

  

التلقائي  للنقطة المراد توقيعها  هأجهزة محطة متكاملة تدعم التوجي ونتيجة للتطور التقني فقد تم إنتاج 

دخل الراصد ولا آليّاً للاتجاه المطلوب  دون ت  هالذاكرة حيث يقوم الجهاز بالتوجيبمجرد استدعاءها من 

افة ، وكذلك تم  إنتاج أجهزة تتبع  العاكس بشكل آلي ولا ينقطع الاتصال بينهما إلا للمس هيتبقى إلا التوجي

 بوجود عائق يحول دون ذلك.  

    

 توقيع نقاط بالطبيعة بمعلومية اتجاهها ومسافتها:   ٤-  ٥

   

ثيات ولكن لتوقيع النقاط بمعلومية الاتجاه والمسافة نتبع نفس الخطوات السابقة في عملية التوقيع بالإحدا

  بدلا من إدخال الإحداثيات.   S - Oنقوم بإدخال المسافة والاتجاه من شاشة التوقيع 

   

   

   
   
   
   
   
   
   
   
 
   
   
   
   
   
   
    
   



 

  ٦٦    

  

 المراجع  

   

  عبد الرحيم   الله /معتصم با المهندستشغيل الجهاز  ابكت/١

 

المختلفة محطات الرفع المتكاملة في الأعمال المساحية /٣
 للمهندس شريف الشافعي 

 

العملية المكتسبة من  الخبرة/٤
   الموقع

 
 SOKKIAموقع شركة سوكيا /٥

WWW.SOKKIA.COM  
   

           
 

   
   

   
   
   
   
   


